Simulering av maskin

Med hjalp av TwinCat3 TE1400 och Simulink
Simulering for att testa PLC kod i kontorsmilja.

av Andreas Kanewoff

Sammanfattning

Randek AB dr ett foretag som utvecklar och
producerar maskiner for tillverkning av prefabricerade
hus. De utvecklar automationslésningar for
tillverkning av exempelvis véagg-, golv, takstolar. De
anvander sig idag utav Beckhoff Automation for sin
PLC styrning. De 6nskade kunna testa sin PLC kod i
kontorsmiljo for att underlatta felsokningen av
befintliga anlaggningar samt vid driftsattning av nya.
Utover det ville de &ven kunna test kdra ny kod utan
att ha den fysiska maskinen pa plats.

Detta kan gdras med hjalp av en simulering av
systemet. Tva olika satt har undersokts for att se om
det & mojligt att skapa en simulering. Den ena med
hjéalp av TwinCat3 TE1400, Target for Simulink som
senare anvandes for att utveckla simuleringen och den
andra metoden med hjalp av TwinCat3 TE1410,
Interface for Matlab/Simulink. Utover det har &ven ett
HMI utvecklats for att kunna styra samt representera
data fran simuleringen.

Metod

Arbetet utfordes i fyra olika faser.

. Forstudier och forberedelser

° Skaffa forstaelse for PLC
programmet

. Utveckling av Simulink modell

° Utveckling av HMI och PLC kod

Resultat

Arbetet resulterade i en simulering
utav tva av foretagets maskiner. Den
forsta maskinen &r en arbetsbank som
kan forflytta vaggelement i olika
storlekar via ett transportband. Vid
banken utfors arbete av andra
maskiner som exempelvis att spika,
saga eller limma. Den andra
maskinen som simulerats under
arbetet ar ett exempel pa en sadan,
vilket ar en spikportal som ror sig
dver arbetsbénken. Portalen forflyttas
med hjalp av olika servon till ratt
position.
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Problemformulering
. Hur ska simuleringsmiljon fungera?
Grafiskt?

. Vilken programvara ska anvandas for
att utveckla simuleringsmiljon?

. Vilka kriterier ska anvandas for att
bestdamma vilken programvara som ska
anvandas?

° Hur fungerar maskinen?

Losning

. TwinCat3 TE1400 Target for Simulink
. Simulink

. HMI och programmering

Diskussion

En Simulering for tva av foretagets maskiner har
utvecklats samt ett HMI som knyter ihop
simuleringen med PLC programmet.

Simuleringen gar att kora antingen manuellt med
hjalp av HMl:et eller att den kors automatiskt via
PLC programmet.

En av problemformuleringarna var vilken
programvara som skulle anvandas och vilka
kriterier som ska anvandas, detta for att avgora
vilken programvara som var mest lamplig.
Det gér att anvanda sig utav bade TwinCat3
TE1400, Target for Simulink och TwinCat3
TE1410, Interface for Matlab/Simulink
tillsammans med Simulink for att skapa en
simulering av en maskin. Den stora skillnaden ar
att med TE1410 kors modellerna i Simulink och
kommunicerar med TwinCat3 miljon medan i
TE1400 integreras modellerna in i TwinCat3
miljon.

Enkelheten i att det récker med att importer.
dessa Simulink modeller till ett existerand
program gor dock TwinCat3 TE1400, Ta
Simulink till det alternativ som passade
bést.



